
RETRO CHARGEUR 

UM
Specification

(avec godet standard )

Specification

(avec godet extensible  /bras)

1 4WD Option

2 Système de surveillance d'équipement - Alertes activées par  voix

3 FM cum lecteur USB  

4 Chargeur mobile

5 Boîte de rangement en cabine

6 Alarme de sécurité enclenchée

7 Alertes de service au propriétaire

8 Localisateur de machine

9 Décalage latéral de la pelle

10 Deux cornes - des deux côtés de la direction

11 Avertissement du  niveau bas du carburant

12 Deux modes de travail: normal et économique

13 Mécanisme de refroidisseur d'huile inclinable

14 Godet de chargement Auto nivellement

15 Fonction de retour au creusement du godet

16 Garde pour la sécurité de la pompe

17 Garde pour la sécurité du réservoir hydraulique

18 Bague auto-lubrifiante dans le chariot

19 HYVA dumper remplissage direct (sans rampe)

20 4 feux de travail arrière

21 godet à face dure
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A

1 Godet de pelle rétro - Capacité standard cum 0,26 0,18

2 Force d'arrachage du Godet kgf 6018 6018

3 Dipper tear out force kgf 3250 2072

4
Capacité de levage pour faire pivoter le godet à portée

(pas de Godet monté) (SAE J31)
kgf 1554 850

5 A: Profondeur maximale m 4,80 6,01

6 B: Atteindre le niveau du sol au centre de la roue arrière m 6,92 8,14

7 C: Atteindre le niveau du sol au centre m 5,54 6,77

8 D: Portée à pleine hauteur au centre m 2,88 3,31

9 E: Portée latérale à l'axe de la machine m 6,00 7,31

10 F: Hauteur maximale de travail m 6,22 6,93

11 G: Charge maximale en hauteur m 4,39 5,13

12 H: Décalage latéral total (déplacement du King Post) m 1,06 1,06

13 J: Puissance totale de rotation du godet deg 187 187

B

1 Godet de chargement - Capacité standard cum 1,2 1,2

2 Force d'arrachage du godet kgf 6425 6425

3 Force d'arrachement du bras du chargeur kgf 5777 5777

4 M :Hauteur de décharge m 3,00 3

5 N : Charge sur la hauteur m 3,51 3,51

6 O: Hauteur de la broche m 3,72 3,72

7 P :Portée avant m 0,41 0,41

8 Q :Portée au sol m 1,57 1,57

9 R : Portée maximale à pleine hauteur m 1,21 1,21

10 S : Portée à pleine hauteur - godet déversé m 0,85 0,85

11 T :Profondeur de fouille sous le niveau du sol m 0,07 0,07

12 U : Recul au sol deg 45 45

13 V : Angle de décharge deg 45 45

14 Capacité de charge utile Kg 1980 1980

15 Capacité de levage à pleine hauteur kg 2465 2465

1 A : Longueur hors tout (transport) m 6,17 6,17

2 B : Empattement m 2,14 2,14

3 D : Garde au sol minimale m 0,36 0,36

4 E : Garde au sol réduite m 0,61 0,61

5 G : Hauteur au sommet de la cabine m 2,88 2,88

6 H : Hauteur totale m 3,77 4,04

7 J : Largeur de la voie - arrière m 1,75 1,75

8 K : Largeur de la voie - avant m 1,87 1,87

9 L : Largeur sur godet m 2,37 2,37

1 Vitesse 1 kmph

2 Vitesse 2 kmph

3 Vitesse 3 kmph

4 Vitesse 4 kmph

DIMENSIONS STATIQUES

PARAMÈTRES DE PERFORMANCE

PERFORMANCE DU CHARGEUR

PERFORMANCE DE L'EXCAVATRICE

5.3 / 7.1

8.4 / 11.0

18.5 / NA

36.6 / NA

Vitesse (avant / arrière)

A

1 Refroidi à l'eau, moteur diesel Perkins (1104D – 44TA Tier III)  Kirloskar 4R1040TA, turbo charged

2 Nb de cylindres: 4

3 Puissance brute: Kw (hp) 74.5 kW @ 2400 RPM (100 HP)  66.2 kw (90 HP) at 2200 rpm

4 Couple de pointe: Nm 405 NM @ 1600 RPM  350 Nm@ 1400 rpm

5 Normes d'émission

B

1 Type

2 Marque

3 Ratio de décrochage du convertisseur de couple

4 Sélection de 2WD à 4w entraînement

C

1

a Front Axle type

b Total oscillation angle deg

2

a Type d'essieu avant

b Marque

1 Pneu avant

2 Pneu arrière (industriel)

AGREGATS

4

MOTEUR

Électrique

Essieux

16° 

Essieu moteur

Carraro

4WD, Steered

REAR AXLE

BS III

TRANSMISSION

Navette synchro, 4 vitesses, entièrement synchronisée

Carraro

3.01:1

12.5/80 - 12 PR

16.9x28 - 12 PR

Tailles de pneus

ESSIEU AVANT



1 Godet chargeur extérieur m

1 Batterie AH

2 Alternateur Amps

3 Tension V

1 Type de système

2 Pression du système Bar

3 Type de pompe

4 Débit de la pompe lpm

1 Roue avant

1

Freins de service, à deux conduites, à réglage 

automatique, à immersion dans huile compensée, à 

disques multiples sur l'essieu arrière avec deux pédales 

indépendantes reliées ensemble pour une utilisation 

normale.

2
Possibilité de passer automatiquement de 2 à 4 roues 

motrices pour un freinage efficace

3 Frein de stationnement sur l'essieu arrière.

Kg

Direction entièrement hydraulique et hydrostatique

À commande hydraulique

Interrupteur électrique

Frein à disque à main

11,4

150

90

8400

Brakes

Poids opérationnel

Direction 

Hydraulique

Électrique

Cercle de braquage (roue intérieure non freinée)

12

Centre ouvert

225

Déplacement fixe, pompe à engrenages

117,5
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